Załącznik nr 8 do SWZ

Zestawienie parametrów technicznych/opis przedmiotu zamówienia (OPZ)


CZĘŚĆ NR 10 Dostawa i montaż sprzętu rehabilitacyjnego

Poz. 1 Rotor do kończyn górnych i dolnych stacjonarny wraz z 4 podpórkami czterokołowymi – 1 kmpl.

Oferowany model:   ………………………………..(model, nr katalogowy)
Kraj pochodzenia:    ………………………………    (wypełnia wykonawca)
Rok produkcji:          …………………………………….(wypełnia wykonawca) 
Producent:                ………………………………(pełna nazwa, adres) 

	Lp
	Opis (minimalne parametry)
	Parametr wymagany
	Parametr oferowany (podać/opisać)

	1. 
	Rotor do pasywnej i aktywnej terapii ruchowej kończyn górnych i dolnych, z biofeedbackiem i treningiem symetrii – kmpl.1
	Tak
	


	2. 
	Urządzenie do rehabilitacji ruchem pasywnym i aktywnym
	Tak
	

	3. 
	Urządzenie do rehabilitacji kończyn dolnych i górnych
	Tak
	

	4. 
	Zastosowanie w pozycji siedzącej na krześle lub wózku inwalidzkim
	Tak
	

	5. 
	Aparat dla dorosłych i dzieci
	Tak
	

	6. 
	Kolorowy ciekłokrystaliczny wyświetlacz z funkcją dotykową, o przekątnej 10,4'' wykonany w technologii TFT
	Tak
	

	7. 
	 Program do rehabilitacji ortopedycznej
	Tak
	

	8. 
	Program do rehabilitacji neurologicznej
	Tak
	

	9. 
	Program do rehabilitacji kardiologicznej
	Tak
	

	10. 
	Program ćwiczeń izokinetycznych
	Tak
	

	11. 
	Wybór rodzaju terapii: kończyny górne lub dolne
	Tak
	

	12. 
	Funkcja ułatwiająca mocowanie stóp
	Tak
	

	13. 
	Funkcja terapii przy braku jednej kończyny
	Tak
	

	14. 
	Funkcja automatycznego dostosowania ilości obrotów do poziomu ćwiczenia aktywnego
	Tak
	

	15. 
	Funkcja automatycznej zmiany kierunku ćwiczenia
	Tak
	

	16. 
	Funkcja wykrywania aktywności pacjenta
	Tak
	

	17. 
	Trening symetrii terapii typu "BIOFEEDBACK" 
	Tak
	


	18. 
	Trening koordynacji i symetrii terapii typu "BIOFEEDBACK" 
	Tak
	

	19. 
	Trening ćwiczeń koncentracji, koordynacji ruchowej i symetrii terapii typu BIOFEEDBACK 
	Tak
	

	20. 
	Trening ćwiczeń koncentracji i symetrii terapii typu BIOFEEDBACK 
	Tak
	

	21. 
	Trening ćwiczeń koncentracji, koordynacji ruchowej typu BIOFEEDBACK 
	Tak
	

	22. 
	Trening ćwiczeń koordynacji ruchowej, wytrzymałości i odbudowy siły mięśniowej typu BIOFEEDBACK 
	Tak
	

	23. 
	Trening ćwiczeń koordynacji ruchowej, koncentracji typu BIOFEEDBACK 
	Tak
	

	24. 
	"BIOFEEDBACK'' pasywny dla pacjentów z paraplegią z informacją dotyczącą napięcia mięśniowego
	Tak
	

	25. 
	Bieżący pomiar ilości obrotów
	Tak
	

	26. 
	Bieżący pomiar zużytej energii
	Tak
	

	27. 
	Bieżący pomiar osiąganego dystansu
	Tak
	

	28. 
	Bieżący pomiar czasu ćwiczenia
	Tak
	

	29. 
	Ustawienie kierunku rotacji
	Tak
	

	30. 
	Ustawienie czułości wykrywania spastyki
	Tak
	

	31. 
	Wybór programu rozluźniania spastyki
	Tak
	

	32. 
	Ustawienie prędkości ruchu biernego
	Tak
	

	33. 
	Raportowanie wyników ćwiczenia
	Tak
	

	34. 
	START\STOP w barwach sygnalizacyjnych (czerwony, zielony)
	Tak
	


	35. 
	Wyłącznik akustyczny
	Tak
	

	36. 
	Ustawienie czułości mikrofonu wyłącznika akustycznego

	Tak
	

	37. 
	Ustawienie kontrastu i podświetlenia wyświetlacza
	Tak
	

	38. 
	System automatycznego wyłączania w stanie spoczynku
	Tak
	

	39. 
	Regulacja wysokości rotora
	Tak
	

	40. 
	Regulacja położenia (pochylenia) w poziomie
	Tak
	

	41. 
	Regulacja promienia obrotu kończyn dolnych –dwustopniowa w zakresie od 75mm do 110mm
	Tak
	

	42. 
	Paski rzepowe mocujące stopy
	Tak
	

	43. 
	Stabilizatory łydek
	Tak
	

	44. 
	Kółka transportowe
	Tak
	

	45. 
	Całkowicie obudowany mechanizm zamachowy
	Tak
	

	46. 
	Elektroniczne koło zamachowe
	Tak
	

	47. 
	Moc silnika 240 W.
	Tak
	

	48. 
	Poziom hałasu do 70 dB
	Tak
	

	49. 
	Zasilanie 220V~, 50/60 Hz
	Tak
	

	50. 
	Aparat wyposażony we wszystkie wymagane prawem zabezpieczenia (symbol bezp. B, transformator, Med. GV, itp.)
	Tak
	

	51. 
	Wysokość w zależności od konfiguracji maks 125,5 cm
	Tak
	


	52. 
	Waga w zależności od konfiguracji maks. 45 kg
	Tak
	

	53. 
	Wyposażenie dodatkowe

	54. 
	Balkonik czterokołowy – szt.2
	Tak
	

	55. 
	wyposażony w siedzisko, koszyk, tackę i uchwyt na kulę/laskę
	Tak
	

	56. 
	hamulce postojowe zabezpieczające
	Tak
	

	57. 
	po złożeniu podpórka jest łatwa do przenoszenia i postawienia
	Tak
	

	58. 
	zabezpieczenie przed przypadkowym złożeniem się podpórki
	Tak
	

	59. 
	Dane techniczne:

wysokość regulowana: 79,0-96,5 cm
szerokość: 61,0 cm (+/-20mm)
głębokość: 68,0 cm (+/-20mm)
wysokość siedziska: 61,5 cm (+/-20mm)
głębokość siedziska: 16,5 cm(+/-20mm)
szerokość siedziska: 37,5 cm(+/-20mm)
waga: max 11,4 kg (bez koszyka i tacki)
maksymalne obciążenie: 120 kg
	Tak
	

	60. 
	Wysoka czterokołowa podpórka z podłokietnikami -szt.2
	Tak
	

	61. 
	Stalowa rama
	Tak
	

	62. 
	Wyposażony w hamulce ręczne z systemem postojowego blokowani
	Tak
	

	63. 
	Posiada siedzisko ze zdejmowaną tacką
	Tak
	

	64. 
	Posiada koszyk z rączką do przewożenia
	Tak
	

	65. 
	Regulacja wysokości (wydłużenie/skrócenie rurki uchwytów) 100-126,5 cm;
	Tak
	

	66. 
	Posiada praktyczny przycisk ułatwiający składanie
	Tak
	

	67. 
	Koła: duże pełne 8" (lane).
	Tak
	

	68. 
	Parametry techniczne (+/-20mm):
Szerokość całkowita: 57 cm
Głębokość całkowita: 65 cm
Wymiary siedziska: 38 x 16 cm
Wysokość siedziska od podłoża: 60 cm
Regulacja wysokości uchwytów: 100-126,5 cm
Waga: max12,5 kg
Maksymalne obciążenie: 135 kg
Maksymalne obciążenie koszyka na zakupy: 12 kg
	Tak
	

























Poz. 2 Rotor przenośny do kończyn górnych – 1 szt.

Oferowany model:   ………………………………..(model, nr katalogowy)
Kraj pochodzenia:    ………………………………    (wypełnia wykonawca)
Rok produkcji:          …………………………………….(wypełnia wykonawca) 
Producent:                ………………………………(pełna nazwa, adres) 

	[bookmark: _Hlk112775919]Lp
	Opis (minimalne parametry)
	Parametr wymagany
	Parametr oferowany (podać/opisać)

	1. 
	Przenośny rotor kończyn górnych – szt.1
	Tak 
	

	2. 
	umożliwia ruch aktywny, wspomagany i pasywny,

	Tak
	

	3. 
	stabilna, metalowa podstawa,

	Tak
	

	4. 
	możliwość regulacji gumowych nóżek,

	Tak
	

	5. 
	koło zamachowe obudowane, bez niebezpiecznych, ostrych części,

	Tak
	

	6. 
	promień dysku korbowego 90 mm,

	Tak
	

	7. 
	 wytrzymały i płynny napęd.
	Tak
	

	8. 
	bezpieczne podstawy pod stopy z burtami i paskami mocującymi,
	Tak
	

	9. 
	paski na rzepy ułatwiające szybkie zamocowanie stóp
	Tak
	

	10. 
	ergonomiczne korby do treningu kończyn górnych
(możliwość chwytu w trzech ergonomicznych pozycjach),
	Tak
	

	11. 
	beznarzędziowa wymiana modułu do ćwiczeń kończyn górnych
i dolnych z blokadą,
	Tak
	

	12. 
	kolorowy wyświetlacz o przekątnej 2,7''
	Tak
	

	13. 
	łatwa obsługa i regulacja parametrów ćwiczeń,
	Tak
	

	14. 
	START/STOP w barwach sygnalizacyjnych zgodnych z przyjętymi normami,
	Tak
	

	15. 
	Prędkość silnika: 0-60 obr./minutę
	Tak
	


	16. 
	Kierunek ruchu - do przodu/do tyłu z płynnym rozpoczęciem
i zakończeniem ruchu
	Tak
	

	17. 
	Opór - regulacja w skali 0-15
	Tak
	

	18. 
	Wyświetlane parametry ćwiczeń: odległość, czas trwania ćwiczenia, ilość obrotów/minutę, wydatek energetyczny (kcal),
	Tak
	

	19. 
	Czas treningu - od 1-180 min,
	Tak
	

	20. 
	Raport - przebyta odległość i wydatek energetyczny (kcal).
	Tak
	

	21. 
	Wymiary: długość/szerokość/wysokość - 50 x 46 x 43 cm (+/-20mm)

	Tak
	

	22. 
	Waga: ok. 13,5 kg
	Tak
	

	23. 
	Zasilanie: 100-240 V, 50-60 Hz
	Tak
	

	24. 
	Silnik napędowy: moc wejściowa=120 Watt
	Tak
	











Poz. 3 Stabilometryczna platforma z ekranem dotykowym i statywem – 1 szt.

Oferowany model:   ………………………………..(model, nr katalogowy)
Kraj pochodzenia:    ………………………………    (wypełnia wykonawca)
Rok produkcji:          …………………………………….(wypełnia wykonawca) 
Producent:                ………………………………(pełna nazwa, adres) 


	Lp
	Opis (minimalne parametry)
	Parametr wymagany
	Parametr oferowany (podać/opisać)

	1. 
	Przenośna platforma stabilometryczna – szt.1
	Tak 
	

	2. 
	interaktywny trening z biofeedbackiem oraz zaawansowana diagnostyka
	Tak
	

	3. 
	posiada 15,6”, dotykowy, kolorowy wyświetlacz,
	Tak
	

	4. 
	możliwość podłączenia monitora zewnętrznego
	Tak
	

	5. 
	wyświetlacz może posiadać podstawę stolikową stojącą, może być montowany do ściany lub na teleskopowym stojaku,
	Tak
	

	6. 
	działa w oparciu o system operacyjny Windows CE
	Tak
	

	7. 
	możliwość podłączenia do Internetu,
	Tak
	

	8. 
	posiada dodatkowe porty USB umożliwiające podpięcie klawiatury, myszki, drukarki oraz przenoszenie i aktualizację danych,
	Tak
	

	9. 
	w pamięci urządzenia znajduje się interaktywna gra CATCH GAME służąca do treningu równowagi o różnym stopniu trudności.
	Tak
	

	10. 
	platforma nie wymaga podłączenia komputera
	Tak
	

	11. 
	diagnostyka – m. in. Clinical Test for Sensory Integration of Balance (CTSIB),
	Tak
	

	12. 
	Trening stabilności posturalnej
	Tak
	

	13. 
	Trening procentowej kontroli obciążenia
	Tak
	

	14. 
	Testowanie limitów stabilności
	Tak
	


	15. 
	Trening na niestabilnym podłożu poprzez zastosowanie specjalnej piankowej podkładki
	Tak
	

	16. 
	Wymiary nie większe niż (dł. x szer. x wys.) [mm]: 480 x 540 x 70
	Tak
	

	17. 
	Waga [kg]: 8,6
	Tak
	

	18. 
	Maksymalne obciążenie [kg]: 227
	Tak
	


















Poz. 4 Parapodium wraz z 2 pasami brzusznymi – 1 kmpl.

Oferowany model:   ………………………………..(model, nr katalogowy)
Kraj pochodzenia:    ………………………………    (wypełnia wykonawca)
Rok produkcji:          …………………………………….(wypełnia wykonawca) 
Producent:                ………………………………(pełna nazwa, adres) 

	Lp
	Opis (minimalne parametry)
	Parametr wymagany
	Parametr oferowany (podać/opisać)

	1. 
	Parapodium statyczne z pasem brzusznym – 1 kmpl.
	Tak 
	

	2. 
	Wykonane z lekkich, wytrzymałych materiałów – profile aluminiowe, stalowe cienkościenne, łączone za pomocą łączników z tworzywa.
	Tak
	

	3. 
	Platforma stóp z podpiętkami zapewniające stabilne oparcie.
	Tak
	

	4. 
	Regulowane wsporniki kolan profilowane anatomicznie.
	Tak
	

	5. 
	Cztery kółka transportowe z hamulcami.
	Tak
	

	6. 
	Zamek ułatwiający samodzielne zamknięcie kamizelki.
	Tak
	

	7. 
	Kamizelka dostępna w dwóch szerokościach do wyboru: wąska o szerokości 44 cm i głębokości 34 cm oraz szeroka o szerokości 49 cm i głębokości 37 cm.
	Tak
	

	8. 
	Stabilizacja kończyn dolnych i tułowia pacjentów o wzroście od 150 do 180 cm.
	Tak
	

	9. 
	Uwolnienie kończyn górnych od funkcji podpórczej.
	Tak
	

	10. 
	Wysokość urządzenia: [+/-5%] 115 cm.
	Tak
	

	11. 
	Szerokość urządzenia: [+/-5%] 74 cm.
	Tak
	

	12. 
	Maksymalne obciążenie: 100 kg.
	Tak
	

	13. 
	Parapodium wyposażone w pas brzuszny o parametrach:
- wysokość pasa [+/-5%] 30 cm,
- rozmiar do wyboru: S, M, L, XL, XXL lub XXXL,
- skład: poliester 55%, bawełna 33%, lateks 12%,
- służy do wzmocnienia mięśni brzucha,
- zapobiega przemieszczeniom organów wewnętrznych na skutek przepuklin brzusznych.
	Tak
	










Poz. 5 System elektrostymulacji funkcjonalnej, pełny zestaw kliniczny – 1 szt.

Oferowany model:   ………………………………..(model, nr katalogowy)
Kraj pochodzenia:    ………………………………    (wypełnia wykonawca)
Rok produkcji:          …………………………………….(wypełnia wykonawca) 
Producent:                ………………………………(pełna nazwa, adres) 

	Lp
	Opis (minimalne parametry)
	Parametr wymagany
	Parametr oferowany (podać/opisać)

	1. 
	Zestaw dynamicznych ortez wspomagających ruch kończyny dolnej niedowładnej – szt. 1
	Tak
	

	2. 
	Bezprzewodowy zestaw ortez do funkcjonalnej rehabilitacji, wspomagających chód poprzez stymulację do zgięcia grzbietowego stopy w odpowiednich fazach chodu z możliwością wykorzystania na inne części ciała (kończyny górne).
	Tak
	

	3. 
	W zestawie:
•	Orteza na kończynę dolną lewą ,
•	Orteza na kończynę dolną prawą,
•	Zestaw kliniczny do programowania jednostki sterującej,
•	Walizka transportowa,
•	Ładowarka,
•	Elektrody aplikujące,
•	Pasy mocujące ortezę,

	Tak
	

	4. 
	Możliwość pracy stymulatora w co najmniej trzech trybach umożliwiających stymulację w trakcie chodu, treningu poprzez terapeutyczną pracę nad mięśniami oraz tryb kliniczny wykorzystywany podczas ustawiania parametrów stymulacji
	Tak
	

	5. 
	Ortezy zasilane prądem, działanie sygnalizowane dźwiękiem
	Tak
	

	6. 
	Właściwości stymulacji (min.):
•	Zakres: 0-5000 omów
•	Ładunek nominalny: 500 omów
•	Maksymalny ładunek 500 omów (80mA, 120V)
•	Powtarzalność impulsów: 20-45 Hz 
 •            Maksymalne napięcie: 120V
 •	Regulacja natężenia: 0-80mA

	Tak
	

	7. 
	 Właściwości transmisji:
•	Częstotliwość 2,4 Ghz, zakres ISM

	Tak
	















Poz. 6 Szyna do ćwiczeń biernych kończyny dolnej z pilotem wraz ze stolikiem pod szynę – 1 szt.

Oferowany model:   ………………………………..(model, nr katalogowy)
Kraj pochodzenia:    ………………………………    (wypełnia wykonawca)
Rok produkcji:          …………………………………….(wypełnia wykonawca) 
Producent:                ………………………………(pełna nazwa, adres) 

	Lp
	Opis (minimalne parametry)
	Parametr wymagany
	Parametr oferowany (podać/opisać)

	1. 
	Urządzenie do ćwiczeń biernych kończyny dolnej (CPM stawu kolanowego i biodrowego) – szt. 1
	Tak
	

	2. 
	Układ kinematyczny gwarantujący zgodność ruchu szyny z fizjologią zginania stawu w pełnym zakresie
	Tak
	

	3. 
	Zastosowanie na kończynę prawą - lewą bez przebudowy
	Tak
	

	4. 
	Automatyczne zwiększenie wyprostu w trakcie ćwiczenia
	Tak
	

	5. 
	Automatyczne zwiększenie zgięcia w trakcie ćwiczenia
	Tak
	

	6. 
	Przerwa po osiągnięciu limitu wyprostu
	Tak
	

	7. 
	 Przerwa po osiągnięciu limitu zgięcia
	Tak
	

	8. 
	Regulacja siły oporu podczas pracy urządzenia
	Tak
	

	9. 
	Regulacja prędkości w trakcie ruchu zgięcia-wyprostu
	Tak
	

	10. 
	Regulacja siły oporu: 0- 40 kg, regulowana w minimum 30 poziomach
	Tak
	

	11. 
	Regulacja czasu trwania ćwiczeń
	Tak
	

	12. 
	Funkcja rozgrzewki „Warm up” 
	Tak
	

	13. 
	Powtórzenia ruchu na limicie zgięcia(oscylacje)
	Tak
	

	14. 
	Powtórzenia ruchu na limicie wyprostu(oscylacje)
	Tak
	

	15. 
	Regulacja podpory stopy w zakresie zginania podeszwowego/grzbietowego bez ograniczeń
	Tak
	


	16. 
	Limit automatycznego wzrostu zgięcia
	Tak
	

	17. 
	Limit automatycznego wzrostu wyprostu
	Tak
	

	18. 
	Zakres ruchu w stawie biodrowym:  0° - 7° - 115
	Tak
	

	19. 
	Zakres ruchu w stawie kolanowym minimum:  -10  120
	Tak
	

	20. 
	Prędkość ruchu minimum:  0.8/sekundę  3,5/sekundę
	Tak
	

	21. 
	Konsola z wyświetlaczem LCD oraz niezależny pilot start- stop
	Tak
	

	22. 
	Urządzenie elektryczne zasilane napięciem 230 V 60 Hz
	Tak
	

	23. 
	Stabilne urządzenie o wadze max: 9,5-10 kg 
	Tak
	

	24. 
	Dedykowany stolik z systemem jezdnym
	Tak
	








Poz. 7 Zestaw kliniczny 6 rękawic do treningu i oceny ręki z biofeedbackiem – 1 szt.

Oferowany model:   ………………………………..(model, nr katalogowy)
Kraj pochodzenia:    ………………………………    (wypełnia wykonawca)
Rok produkcji:          …………………………………….(wypełnia wykonawca) 
Producent:                ………………………………(pełna nazwa, adres) 

	Lp
	Opis (minimalne parametry)
	Parametr wymagany
	Parametr oferowany (podać/opisać)

	1. 
	Zestaw rękawic do treningu i oceny ręki z biofeedbackiem – kmpl. 1
	Tak
	

	2. 
	Zestaw zawiera 6 sztuk rękawic( 3 pary) w różnych rozmiarach
	Tak
	

	3. 
	Nylonowa rękawica jest wyposażona w szereg nowoczesnych czujników zintegrowanych na jej grzbiecie
	Tak
	

	4. 
	Każda rękawica wyposażona jest w specjalne uchwyty
ułatwiają usunięcie
	Tak
	

	5. 
	Praca  w trybie offline / online
	Tak
	

	6. 
	Praca w indywidualnym zakresie ruchu pacjenta
	Tak
	

	7. 
	Ruchy:
- ruchy pojedynczych palców
- otwarcie/zaciśnięcie pięści
- zgięcie grzbietowe / dłoniowe nadgarstka
- zgięcie łokciowe / promieniowe nadgarstka
- ruchy kombinowane 
- pronacja / supinacja dłoni
	Tak
	

	8. 
	Zbierane dane z ćwiczeń:
- ilość punktów
- ilość punktów z każdej gry 
- czas gry
- Ilość wykonanych ruchów
	Tak
	

	9. 
	Oprogramowanie w języku polskim, które jest kompatybilne z systemem Windows
	Tak
	

	10. 
	Oprogramowanie umożliwia eksport danych
	Tak
	

	11. 
	Podłączenie rękawic z komputerem poprzez kabel i złącze USB-C zapewniające najnowocześniejszy transfer danych
	Tak
	

	12. 
	Ilość gier: min 6
	Tak
	

	13. 
	Rozmiary rękawic (S, M, L) 
	Tak
	

	14. 
	Minimum 3 poziomy trudności ćwiczeń
	Tak
	

	15. 
	W pracy( trybie) online możliwość pracy z innymi graczami
	Tak
	


	16. 
	Ocena wykonania / bólu po każdej sesji TERAPEUTYCZNYCH
	Tak
	

	17. 
	Predefiniowany komputer typu Laptop
	Tak
	











Poz. 8 Czujnik z oprogramowaniem do terapii i analizy ruchu – 1 szt.

Oferowany model:   ………………………………..(model, nr katalogowy)
Kraj pochodzenia:    ………………………………    (wypełnia wykonawca)
Rok produkcji:          …………………………………….(wypełnia wykonawca) 
Producent:                ………………………………(pełna nazwa, adres) 

	Lp
	Opis (minimalne parametry)
	Parametr wymagany
	Parametr oferowany (podać/opisać)

	1. 
	Przenośny, bezprzewodowy system do kompleksowej  terapii z biofeedbackiem i oceny parametrów czasowo przestrzennych z możliwością rejestracji i analizy danych z testów. 
	Tak
	

	2. 
	Czujnik o wadze max. 40g, wielkość max: 80x50x20mm, mocowany na ciele pacjenta za pomocą wygodnego pasa mocującego, który umożliwia przystosowanie długości do budowy fizycznej pacjenta.
	Tak
	

	3. 
	System integrujący cztery czujniki inercyjne:
Trzyosiowy akcelerometr z regulacją czułości (±2, ±4, ±8, ±16G)
Trzyosiowy żyroskop z regulacją czułości (±250, ±500, ±1000, ±2000 °/s)
Trzyosiowy magnetometr
	Tak
	

	4. 
	Częstotliwość próbkowania czujników (25Hz, 50Hz,  100Hz i 200Hz)
	Tak
	

	5. 
	System sterowany z jednostki centralnej (komputer) 
z możliwością archiwizacji danych i eksportu danych do analizy statystycznej.
	Tak
	

	6. 
	Bezprzewodowa komunikacja pomiędzy jednostką centralną i czujnikiem za pomocą technologii Bluetooth®.
	Tak
	

	7. 
	Dostępne aplikacje: 
1. test zakresu ruchu dedykowany dla odcinków:
szyja, tułów, bark, ruchy wolne pojedynczych stawów
2.  chód i równowaga:
- ocena balansu jednonóż i obunóż, statycznie i dynamicznie, wyliczenie wskaźnika stabilności, równowaga i stabilność, 
- pomiar ryzyka upadku
- test chodu: ocena prędkości chodu, kadencja, długość cyklu chodu lewa i prawa KD
- test Time Up and Go (TUG)” (wstań i idź), 
3.Trening i ocena funkcji poznawczych
- zwiększenie partycypacji pacjenta w terapii
- tryby pracy: pamięć, uważność, funkcje wykonawcze, percepcja

	Tak
	

	8. 
	Możliwość zapisu i podglądu danych w czasie rzeczywistym oraz alternatywnie zapisu rejestrowanych informacji 
z czujnika w pamięci urządzenia, a następnie bezprzewodowy transfer danych do komputera.
	Tak
	

	9. 
	Możliwość przechowywania raportów w bazie danych oprogramowania, a także ich zapisu w pliku *.PDF, oraz bezpośredniego wydruku. 
	Tak
	

	10. 
	Zintegrowana baza danych, mająca możliwość zapisania podstawowych informacji o pacjentach, z możliwością grupowania pacjentów, przypisywania pacjentów danemu terapeucie, obliczania BMI oraz eksportu informacji 
o pacjentach do pliku *.xls.
Możliwość konsolidacji informacji oraz analiz dwóch pacjentów do jednego wybranego.
	Tak
	

	11. 
	Możliwość wykonania kopi zapasowej, importowania oraz selekcji wybranej bazy danych.
	Tak
	

	12. 
	Możliwość importu i eksportu do/z oprogramowania analizowanych testów. 
	Tak
	

	13. 
	Czas pracy baterii nie krótszy niż 6 godzin, możliwość ładowania czujnika poprzez port USB komputera. 
	Tak
	

	14. 
	Współpraca z środowiskiem Microsoft Windows 10
	Tak
	

	15. 
	Odniesienie do danych normatywnych dla testów ruchu, chodu i  równowagi
	Tak
	


	16. 
	Ćwiczenia z biofeedbackiem wzrokowym i dźwiękowym
	Tak
	

	17. 
	Możliwość określenia zakresu ruchu dla wykonywanych ćwiczeń, z feedbackiem dźwiękowym i określeniem wskaźnika precyzji wykonywania zaplanowanego ruchu bez feedbacku
	Tak
	

	18. 
	Raport z wykonanych ćwiczeń z zapisem wszystkich danych i parametrów
	Tak
	

	19. 
	Możliwość zaplanowania i wydrukowania ćwiczeń dla pacjenta w domu – ponad 80 przygotowanych ćwiczeń  (zdjęcie z opisem) oraz możliwość stworzenia własnych protokołów 
	Tak
	

	20. 
	Zestaw zawiera: czujnik bluetooth, oprogramowanie z minimum 2 wybranymi aplikacjami, minimum 3 pasy pozycjonujące, uchwyt magnetyczny na czujnik oraz kabel USB do ładowania
	Tak
	

	21. 
	Przenośny, bezprzewodowy system do kompleksowej  terapii z biofeedbackiem i oceny parametrów czasowo przestrzennych z możliwością rejestracji i analizy danych z testów. 
	Tak
	

	22. 
	Czujnik o wadze max. 40g, wielkość max: 80x50x20mm, mocowany na ciele pacjenta za pomocą wygodnego pasa mocującego, który umożliwia przystosowanie długości do budowy fizycznej pacjenta.
	Tak
	

	23. 
	System integrujący cztery czujniki inercyjne:
Trzyosiowy akcelerometr z regulacją czułości (±2, ±4, ±8, ±16G)
Trzyosiowy żyroskop z regulacją czułości (±250, ±500, ±1000, ±2000 °/s)
Trzyosiowy magnetometr
	Tak
	



UWAGA: Nie spełnienie wymaganych parametrów i warunków spowoduje odrzucenie oferty.
Treść oświadczenia wykonawcy:
1. Oświadczamy, że przedstawione powyżej dane są prawdziwe oraz zobowiązujemy się w przypadku wygrania przetargu do dostarczenia towaru spełniającego wyspecyfikowane parametry.
2. Oświadczamy, że oferowany, powyżej wyspecyfikowany towar jest kompletny i po zainstalowaniu będzie gotowy do eksploatacji, bez żadnych dodatkowych zakupów i inwestycji.
   ……………………………………………
            Podpis elektroniczny
